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	COMPOSIZIONE DELLA CLASSE


	N. Studenti

	Maschi
	femmine


	corso b
	corso a

	24

	22
	2
	12
	12


PROFILO DELLA CLASSE
La classe composta da 24 studenti di cui  due diversamente abili, è una classe articolata ( A/B ) con dodici iscritti nel corso B ( T.I. Elettriche ) e dodici iscritti nel corso A ( T.I. Elettroniche ). Nonostante l’articolazione è una classe che rispetta le regole della vita scolastica.

Dimostra sufficienti capacità tecniche che consentono di iniziare con serenità le attività didattiche  previste.

I livelli di partecipazione nello studio della disciplina attualmente risultano più che sufficienti.

INFORMAZIONI DESUNTE DAI RISULTATI DELLE VERIFICHE D’ INIZIO ANNO
Per l’accertamento dei livelli di partenza sono state osservate le attitudini e le abilità di base dei singoli allievi, il  livello delle conoscenze e delle competenze, gli interessi, le motivazioni ed ogni altro elemento atto a caratterizzare la classe.

Per un accertamento obiettivo della situazione iniziale della classe nel suo complesso e delle lacune a livello individuale si è fatto ricorso a :
· Colloquio su alcuni argomenti fondamentali svolti nelle classi precedenti.
· Brevi interrogazioni orali.
I livelli di preparazione rilevati risultano essere  sufficienti per la maggior parte degli allievi e discreti per altri
INTERVENTI NECESSARI PER COLMARE LE LACUNE RILEVATE 
Prima di procedere con il regolare svolgimento del programma previsto nel nuovo anno scolastico saranno ripresi quegli argomenti su cui sono emersi maggiori dubbi e incertezze, per fare in modo che tutta la classe possegga i requisiti atti a permettere un facile apprendimento dei contenuti programmatici relativi al nuovo anno scolastico.
CONOSCENZE
· Conoscere e comprendere le tipologie e le classificazioni dei sistemi

· Conoscere e comprendere le tipologie e le classificazioni dei modelli

· Conoscere la struttura hardware e software dei sistemi informatici

· Conoscere le principali problematiche dell’interfacciamento
· Conoscere le caratteristiche funzionali e d’impiego dei dispositivi elettronici per il comando, il controllo e la regolazione delle macchine elettriche
· Conoscere la struttura fondamentale del PLC
· Conoscere le problematiche della costruzione di modelli di simulazione di semplici sistemi
· Conoscere come implementare i modelli sull’elaboratore
ABILITA’
· Saper analizzare semplici sistemi reali attraverso l’uso dei modelli

· Saper usare i modelli nel progetto di semplici sistemi automatici

· Saper elencare, a grandi linee, i principali tipi di memoria ed il loro impiego

· Saper ricavare un modello rappresentativo schematizzandolo con un diagramma a blocchi funzionale

· Saper ricavare la funzione di trasferimento

· Saper definire le condizioni di stabilità

· Saper progettare il comando di un circuito elettrico

· Saper progettare la codifica di una logica di controllo adattabile a più macchine

· Saper programmare un PLC per il monitoraggio e il controllo di un semplice sistema

· Saper individuare il problema e scegliere il modello

· Saper scegliere, studiare e analizzare il trasduttore

· Saper scegliere i sistemi di controllo

· Saper ottimizzare il sistema sia dal punto di vista tecnico che economico

· Saper valutare i risultati ottenuti da una simulazione
· Sapersi orientare nella scelta dei dispositivi e delle tecnologie per l’automazione di processi industriali e civili

· Saper scegliere e utilizzare dispositivi elettrici, elettronici, fluidici, programmabili offerti dal mercato, per applicazioni dell’automazione industriale

· Saper analizzare un problema d’automazione attraverso diversi linguaggi di programmazione

· Saper interpretare un organigramma organizzativo reale identificando in esso le funzioni operative
COMPETENZE

· Controllare e ripristinare, durante il ciclo di vita degli apparati e degli impianti, la conformità del      loro funzionamento alle specifiche tecniche, alle normative sulla sicurezza degli utenti e sulla salvaguardia dell’ambiente

· Utilizzare le competenze multidisciplinari di ambito tecnologico, economico e organizzativo presenti nei processi lavorativi e nei servizi che lo coinvolgono
· Reperire e interpretare documentazione tecnica

· Assistere gli utenti e fornire le informazioni utili al corretto uso e funzionamento dei dispositivi
· Agire nel suo campo di intervento nel rispetto delle specifiche normative ed assumersi autonome responsabilità
· Segnalare le disfunzioni non direttamente correlate alle sue competenze tecniche

· Operare nella gestione dei sevizi, anche valutando i costi e l’economicità degli interventi
· Analizzare e progettare le soluzioni più idonee per l’interfacciamento di un PLC con attuatori elettromeccanici ed elettropneumatici

· Utilizzare software applicativi per la supervisione di un processo industriale

· Saper utilizzare software applicativi per il disegno e la progettazione d’impianti elettrici

· Saper affrontare in un’ottica sistemica problemi tecnici, economici, della gestione e d’impatto ambientale
Standard minimo
( Raggiunto il livello minimo di sufficienza alle seguenti condizioni)

· Usare in sicurezza le attrezzature e gli strumenti di laboratorio
· Conoscere e comprendere le tipologie e le classificazioni dei sistemi

· Analizzare semplici sistemi reali attraverso l’uso di modelli

· Conoscere la struttura hardware e software dei sistemi informatici

· Ricavare un modello rappresentativo schematizzandolo con un diagramma a blocchi funzionale

· Conoscere la struttura fondamentale del PLC

· Ottimizzare un qualsiasi sistema sia dal punto di vista tecnico che economico

· Conoscere le problematiche della costruzione di modelli di simulazione di semplici sistemi

· Orientare nella scelta dei dispositivi e delle tecnologie per l’automazione di processi industriali e civili
· Individuare e definire le caratteristiche degli strumenti di misura di comune impiego
· Individuare la funzione di un semplice schema elettrico
· Misurare le principali grandezze elettriche mediante le opportune apparecchiature
· Effettuare il cablaggio di un sistema bus

Verifiche
Le verifiche  saranno finalizzate all’accertamento del raggiungimento degli obiettivi prefissati per le varie unità. Ci si avvarrà in particolare di:
· Elaborati scritti

· Verifiche orali

· Compiti assegnati 

· Lavoro di gruppo

· Test                     
Valutazione
La valutazione, con cadenza quadrimestrale, verrà articolata sulla base dei seguenti elementi:
· Verifiche scritte – orali - pratiche
· Costanza nella frequenza

· Impegno regolare

· Partecipazione attiva

· Interesse particolare per la disciplina

· Partecipazione ad attività extracurriculari attinenti alla disciplina

· Approfondimento autonomo

	Articolazione dei contenuti
Modulo 1
1. I sistemi
· Definizione, classificazione ed identificazione dei sistemi
· Esempi applicativi

Modulo 2
1. I modelli
· Definizione, classificazione e struttura dei modelli
· Schemi ingresso – uscita ; funzione di trasferimento
· Schemi a Blocchi – collegamenti . risoluzione
· Simulazione dei circuiti elettrici con schemi a blocchi

· Simulazione di sistemi : analogie – sistemi meccanici – sistemi termici 
· Studio della risposta dei circuiti
· Esempi applicativi
Modulo 3

1. Sistemi informatici: L’Hardware , Il Software
· Architettura hardware di sistemi informatici

· Architettura software di sistemi informatici

· Strumenti di simulazione e/o progettazione di sistemi elettrici e/o elettronici

· Semplici linguaggi di programmazione
Modulo 4

1. Sistemi di controllo e di regolazione
· Rappresentazione con schemi a blocchi di sistemi lineari analogici
· La trasformata e l’antitrasformata di Laplace

· La funzione di trasferimento

· I diagrammi di Bode

· I sistemi di controllo

· Regolazione ad anello aperto o chiuso

· I Regolatori : standard -  ON/OFF- proporzionali P -  PD – PI - PID
· Modelli matematici

· Esempi di attuatori: motori passo-passo, amplificatori di potenza.

Modulo 5
1. Sistemi di controllo programmabili
· Differenza tra logica cablata e logica programmata

· Struttura di un PLC : CPU – BUS – Memorie _ Dispositivi di ingresso / uscita

· Interfacciamento di PLC con sistemi elettromeccanici ed elettropneumatici

· Definizione del software: analisi del problema – assegnazioni ingresso/uscita – impostazione e traduzione schema – messa a punto

· Linguaggi di programmazione

· Moduli per il trattamento di grandezze analogiche

· Moduli per i conteggi veloci: applicazioni dell’encoder al PLC

· Installazione dei PLC nei quadri elettrici secondo la normativa 

· Utilizzo di software di programmazione e supervisione per il controllo di un processo industriale



	


Modulo 6
1. Applicazioni
· Controllo di velocità di un motore a corrente continua sia a potenza costante sia a coppia costante
· Controllo di velocità di un motore a corrente alternata sia a potenza costante sia a coppia costante

· Controllo di temperatura

· Controllo di posizione

· Controllo di luminosità

Modulo 7

1. Simulazione
· Definizione

· Analisi di un processo di simulazione
· Programmi di simulazione

· Esempi di simulazione

Modulo 8

1. Automazione Industriale
· Aspetti generali sull’automazione dei processi produttivi

· Tecnologie elettriche, elettroniche, pneumatiche e oleodinamiche

· Confronto tra le tecnologie elettriche, pneumatiche e oleodinamiche in relazione alle caratteristiche d’attuazione

· Confronto tra le tecnologie elettriche, pneumatiche e oleodinamiche in relazione alle problematiche d’interfacciamento con l’ambiente e con l’operatore

metodologia
	· Lezioni frontali

· Discussioni

· Lavori di gruppo

· Approfondimenti

· Relazioni
· Software didattico

· Esercitazioni guidate – laboratorio


MATERIALE E STRUMENTI


Biblioteca scolastica,positivi di sicurezza

	·                     


RECUPERO

Il recupero sarà programmato ed effettuato in itinere, personalizzato secondo le difficoltà riscontrate dagli alunni 
F.to
PROF. pietro de napoli
PROF.ROCCO CATILLO
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